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TNTRODUZIONE

T1 progetto logico dells mecchina ridotta (MR) ha
subito diverse modifiche rispetto a quello descritto
in "Progetto dettagliate di una prima C.E." del 31 lu-
glio 1956 (appresso citato come PD)? Lfimpostazione
generale rimane quella del PD al guale si fard riferi-
mento in seguito per futto cid che non ha subito mo-
difiche. Questi complementi wono divisi in tre parti
come segues ' |

1) Hodifiche alla lista delle istruzioni.
II) Modifiche strutturali.
I1I) Apparati esterni. Loro impiego.

Le wmodifiche del punto I sono state suggerite da
ulteriori esperienze di prbgfammazionee

Le modifiche del punto II hanno invece diverse
origini:

a) esigenze di ordine teenico;

b) adattamento alla nuova lista delle istruszionis

¢) correzioni e semplificusmionis

d) perfezionamenti agli epparati esterni: Entrata-Uscita
e Quadro di Comando Manuale.

Per guanto riguarda il punto III un approfondito
eseme delle condizioni di impiego della macchine ha con-
dotto a un'impostazione sostanzialmente nuova e pi& fles-
sibile, che viene qui.@sposta'in mcdorpii completo di
guanto fosse state fatto per il PDQI

Non figurano in guesti complementi ma verranino €spo-~
sti a parte, i dettagli sulla e¢odificazione Ceid program-

mi e & nuovi s.p. fondamentali.



PARTE T

Modifiche alla lista delle istruzioni.

In tabella 1 & riportata la nuove lista delle
istrugzioni. Per la maggior parte esse coincidono
con quelle della tabella 6 del PD, sebbene diversamente
ordinate. Le istruzioni aggiunte o modificate sono in-
dicate con un asterisco al simbolo d*operazione.
Esse sono:
QU - Trasferire dal QCM alla memoria. B definita in
modo analogo all'istruzione omonima del PD, ma TN
¢ stato sostituito da « (u CRT, yRE, {TM) per per- .
.metteré la eommutazibne mediante il commutatore CRT
del QCHM fra TH e il nuovo registro RE. L'operatore
w(%, o, b ) usato nella descrizione simholiea
delle istruzioni QM e Z + A, B & definito come se-
gues

4

. (& per &=
w(i,m,b) = 25

nE =0
UT = Uscita su telescrivente. Stampa il carattere cor-
rispondente agli ultimi 5 bit dell’indirizzo.
Agevola il comando diretto della telescrivente in
 uscita. Sostituisce 1'istruzione BU del FD.
Bsl - Sostituzione di indirizzo. E' un'istruszione in-
teramente nuova, che permette di sostituire agli
ultimi dieci bit di*yélx gli ultimi dieecd bitv di YBQ
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Serve per agevolare la modifice delle istrugio—
ni su programma°

Wd - Traslazione lunga destra. E° definite come 1'i-
struzione omonimas del PD, salvo sostituzione
dellfoperaszione c;zt;’h&,B)con 1'operazione
c=t%(a,b) , definita come segue:

d
c,=0, ¢ =0 , ¢, = b, (C;z'f.-x?)

4 ¥ 2 [

Cid semplifica la programmazione per la doppia

precigione.

ZiB - Salti condizionati sul + e sul - per il regi-
stro B. Sono del tutto analoghi ai salti con-~
dizionati sul registro A, La loro introduzione
conferisce maggiore simmebtris al registri 4 e B
aunentando la flessibilitd logiea di questul-
timo.

LpB - Prodotte logico. Sostituisce l'istruzione anslow-
ga Lpﬁv&el PEQ 316 & stato fabtto per incrementare
aité?i@rmeaﬁ@ la Tlessibilita logica del registro B.

Notiamo inoltre che il simbolo mnemonico BA dell'istru-

zione di entrata & stato sostituito dal siwmbolo EL.

Sono state invece interamente soppresse le istru-
gzioni A+B,A-B, Imh, G, MO, Le prime tre essenzialmente
per lasciare libere pill istruzioni indeterminate; le ul-
time due perché rese superflue dalla nuova orgenizzazio-
ne del QCH e dalla modifica introdotta nella struttura
generale delle istruzioni appresso indicate.

Tutte le istruzioni sono state portate a 18 bit,
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con liaggiunta di tre bit dinanzi al simbolo dfopers-
zione. Essi servono per permetitere “arresti condizio-
nati® in ogni punto del programme. La loro funzione &
la seguente. In funzionamente automatico se guesti tre
it sono O la mecchina procede norvmelmente; se invece
uno o pilt di gquesti bit & 1, la macchina procede normal-
nente ¢ si arrsste, al termine dell'esecuzione dell?i-
struzione, a seconds della posizione delle Bhiavi di
arresto condizionato® GACT, CAC2, CGAC3, poste sul QCH
(vedi descrigione del QCHM)., 7
Essengzialmente per agevolare 1l'introduzione di
programmi direttamente nella memoria si & reso pos—
sibile eseguire istruzioni econ indirizzo prelevato da
N, invece che solo da R. La commuptazione fra i due cesi
¢ determinate dal commmiatore ONR del QCH (vedi descri-
zione del QCH e esempi d'impiego). L'indirizzo % che
figura nells tabella delle istruzioni si riferisce nor=
malmente agli uwltimi 10 bit di R (posizione R di ONR),

mentre coinéide con yN quando CHNR & in posizione N,
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PARTE T

Modifiche Strutturali,

1 = 3ie lo schema generale che quelli dettagliati
dei singoll organi come pure il funzionamento teumporale
della macchina henno subito diverse nodifiche rispetto

agli schemi descrittl nel PD. Wella parte IIL sono de-

seritti gli organi e apparati esternl. Salvo per cid che
riguarda il ﬁémporizzatore ¢ il funzionaomento Tenporale
della macchina valgono le considerazioni generali illu-

strate nel PD.

4) Schema generale. BE' riportato nella tavols MR/S/2, Si

»

noti solo che a differenza dello schema MR/S/1 che figu-
rava nel PD, tutte le linee 4i segndle (dltre guelle mul-
tixrle di informazione) SOQO'SﬁatG'diSngaté:GOﬁ tratto
continue, nentre sono state trat%eggiaté‘quellé impulsive

o di comando. Le,line® di segnale indicate con G

(L = 1,2,...,40) sono quelle provenienti dal Selettore

dei segnali 85, mentre guelle indicate con m, (i = 1,2,6..8)
provengono da comumbatori posti sul QCM. Le linee di co-
‘mando provenienti dal temporizzatore T sono indicate con
X, (i=1,2,...8), mentre le lince impulsive provenien-
ti dagli organi di collegamento con 1'esterno {AE, RU, KuP)
e che giungono al temporizzatore T sono state indicate

con &£ .

In MR/T/2 & riportats la nuove itebells delle micro-
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istruzioni, in accordo con la nuova lista delle istru-—

zioni descritta nella parte I, e tenendo comto delle

modifiche strutiturali introdotte,

B) Organi di collesamento con 1'esterno.

RU

Registro dguSCita,@-Peera_serialiZZaziOne del

carattere da stampare w
e l'emissione dfimpulsi. i
, B
di codice agli organi - N
: & © U =y~ RU L

4i uscita. Possiedesuna B

. o : ]
entrate in continua :

a 5 canali, una lines

di uscita per 1la trasmissione degli 1m@u181 ai
codice all’esterno, una linea di comande I e una
linea di uscits impulsiva £ ,

I1 funzionamento é il sezuente: al flumgere di
un ilmpulso in T, se RU non era in tradMLSulane
per una precedente chlamata viene trascrltta

in RU 21¢ 1n¢0raﬂzlone Dresengo alltentrata e
auﬁokaﬂlcauonue *n321aia 1a'%rasmlssgone degli
impulsi 4i eodlce§ Genbemveraneumenbe vzeae
enesso un impulso sulle linea £ . Se al ginn-
gere. a911%¢m31180 ll reblsﬁfe era in ﬁrasmzﬁm
uioneg 13 ceuagdo v;ene eantemo&raneamenbe ne-
norizzato per porreun@?e il comalotam@ﬂﬁe della

Gper 10&09 2l termine ai guegta mféceae come sopra,
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Adattatore di enbrata -~ FPer lladattamento del

livelli ¢ il comane

do di LF. Possicde: .T

un'entrata continua *ﬁwwwlm-nm

a 6 canali adattata =~ @¥—— AE  p——u
ai livelli d'uscita i

di IF (5 per le in- é}

formazionl e una

per il segnale di "pronto®), un‘uscita con-
tinua pure a 5 canali adattata al livelli in
uso nella macchina, una linea di comando v

e una linca di uscita 1m@alsiva'v£ o

Il fungionamento & il seguente: al giungere 41
un impulsce 41 comando in w , se LF & in stato di
“pronto”. 1'inpulsoe stesso viene riemesso sulls
linea ¥ per rimettere in moto il temporizzatore ~
e inviato contemporancamente a LF ove provoca
Liavanzanento del nastro di un'pagssa Se¢ L mnon
& in stato di pronto, il comando viene tempo-
rancanente momoriszzato per permettere a LF d4i
roogiungere tale stato: indi pr@cedé come Sopra.

Begistro di entrats - Per la staticigmazione e la

registrazione di una

intora parola, & parti- #

re da quaﬁ%r@ caratteri ?

ricevuti in Serie in- e %MWJ GE e
pulsivanente su un so- L%%mrmwwm

1o cangle dal comgesso EU. é

Possiede! una linca Aai
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entrata a un canale, una linea d'uscita in con-
tinua a 18 canali, une lines 31 segnale g ¢ una
linea di uscita impulsiva 2 (collezata con KmP) .,
La sﬁccgssisne di impulsi corrispondente ail suc-
cessivi oératteri viene registrata nell®ordine
nei 18 bit di RE e si presenta sotto forma di
livelll standard all'uscita di RE.

Se viene messo a'i ad ognil 4 caratteri ricevu-—
I ¢ &

ti dopo tale manovra RE emstte un impulso in usci-
ta che tramite EKmP mette automaticamente in moto
il tegporizzatcre«

Kl Gomnu%atore meccanico per la memoria - Per la com-

mutazzone fra Tl ¢ BE per la scritturs dalleosterno
nella memoria.

KuP Cémﬁutaﬁore‘per il pulsanﬁé di avviamento - Per la

comnutazione tra il comando di avvianento provenien=
te da PA e quello proveniente da RE.

FmR Gommutatere meecaalco per il regist tro delle istruzioni

7 Por il c@llegamenﬁg é; R a 71,

Tuttl questi orgaﬁi'scno regdlizzati a relé e comandati

dal QCM. Per 16 schema pi veda la tavola:
KuM-KnP-KnR/L,/3 Commutatori meccanici.

C) Dnitd ﬁritmetiéaAm Pur svolgendo fungioni sostanzial-
nente identiche il complesso Cb, Ad, KU. h&a subito

modifiche nelld struttura logica por ragioni cssen-
zialmente tecnic%eg venendo cosl sostituito dal com-
plesso KB, Ad, KU, Inoltre KB ha subito una piccola

modifica nei collegan nti per la r;éeﬁzm;z;@n@ dellia
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traslazione ausiliarig destra. I nuovi schemi logi-

ci dei vari organi sono riportati nelle tavole:

KE/L/1 Comnutatore d'entrata
Ad/L/2 Addizionatore

KU/L/1 Commutatore d'uscite
FA-KB/L/2 Commtatori dei registri

aritmetici,

D) lMemoria - La memoria propriamente detta M e‘il Do~
codificatore della memoria DI non hanno subito mo-
difiche. Il commutatore Kl ha subito invece alcune
modifiche nel suo distributore (in relasione alla

.\

istruzione BsM che e stata ag glunta) elamlv1

schemi logici sono riportati nelle %tavole:

2

DC-DM/L/2 Decodificatori del Controlleo e della
¥enoria.

KM/L/2  Commutatore della Memoria.

£} Controllo &elle lotruz;on; - Il reg 1scro delle istru-

zioni R 2 stato QOLtatO a ?8 bhit in relazione con la

modifica alla struttura generale delle istruzioni
(Vedi I). Il complesso CN-PN & stato corretto per
alcuﬁi~e§r0ri ed & stato ridenominato: KN Comuutato-
re del Nuacratore, PKN pres eletoare ai K, I1 Com-
mubatore dell'indirigzo KI 2 rimasto identico, ma &
stato aggziunto un p&@S@leﬁéore PKI ¢oanesso con il
QCHM per l*aumento_a&tomatie@'d@ll*indifizz@g

G1li schemi = ogici di tali organi con i relativi

preselettori sono riportati nelle tavole:



KN-PRI/L/2 Coms outatore del Numsratore e relat
Preselettore.

KI-PRI/L/2 Comzutatore dell'lndirizzo e relativo
Preselettore,

S,

B) Controllo dinsmico ceatrale - Questo apparato &

stato interamente ristudiato per due distinti mo-
$ivii de ua canto & stato necessario rivedere il
Selettore dei Segnali 85, in relaziome con le mo=
difiche stéaﬁturali delleAvar;e'reti logiche e cén le
modifiche alle lista delle istruzioni; dalltaltro e stalo
interamente riformulato ll ooqplesso, tenporizza-=
tore T, selet ttore del comandi | SC e selettore di fase
SF, che sono steti fusi in unleo organo, detto anco-
ra 11 temporizzatore. Pratlcamenbe ;”wututog salvo
une lieve Lod1¢1ca sulla llnea di entrata proven;enm
te da SF (ora da T),. & © inasto invece il decodifica-
%Qre Gel«conﬁrollo e, | |

Questi organi 5010 de: erlttl nelle tavole:

DC=DM/L/2 QGCO@lLiCatbrl del Controllo e ‘dells Hemoria

S8/L/2 . Selettore dei segnali (schema 10gico ¢ con
nessioni)

S8/1/2  Selettere dei segnali (tabella di funzione)

T/L/3 Temporizzatore.

Le modifiche. aogoruate al temporizzatore sono d@m
vute sig glla necessita di Ovv1are ad - ulcunz ineon=
venienti (soprattutto per guento riguardseva sospenm
sioni é arresti) dello SOhema_preegdenﬁe? sia alla

convenienza 4!introdurre sin nella iR uno schema pil
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flessibile (distinzione fra vari tipl ¢i microistruzio-
ne di durats diversa), e quindi pilt direttamente adat-
tabile]éllé esigsnze della macchina definiﬁivaﬁ'ﬁegue
1'illustrazione dello schema del nuovo temporizzétore
insiene alla descrizione dettagliata del funzionaunento

temporale della wmaechiing.

2 —~ Come nel PD la MR Tunziona alternando una mi=
croistruzione di entrata e une microistrusione di ese-
cuzione. Ogni microistruzione richiede due atli logica-

mente distinti: la preparagione in cul si seleziona 1a

microistruzione, e l'gttvagione in cui si inviano agli

organi attivi i comandi di funzionamento.
Se gli organi attivi fossero futti del tipo dei re-

gistrd i Gue abtti sarebbero deteruinati da un ciclo di
dve dmpulsi: un impulsc di preparagione. {inviato al se-—
lettore di fase SF) e, dopo opportuno ritarde, un impulso
di attmazioﬁe'{smistatc tramite ii Selettaré del comandi
oC ai vari registri). Non occorre invece ritardo frs
Ltattuasione di una microistrusziocne e la preparazione
della su086551vaa I due impulsi possono essere guindi con-—
teumporenei, sebbene restino logicanmente distinti: cuesta
distinzione & resa evidente dal fatto che il punto piu
conveniente per l'introduzione di un dispositivo di ar-
resto e di avviamento & proprioc dopo il punto di dira-
magione dellﬁimpulso di attuazione e prima di guello del-
1timpulso di preparazione. In guesto modo infatti la mac-
china si arresta senpre al termine di una microistruzione

e prima dslla preparazione della successiva.



La presenza di orgeni attivi con funzionamento pil

complesso del gsemplicl registri rende necessario sco-

starsi da btale schema. Ci0 pud farsi in pilk modis un

metodo partvicolarmeante flessibile & quel o d'inirodur-

re dopo il punto di diramazione dell'impulsc di prepara-

zione un seletltore di wmicroistruzione SMI: a seconda

degli organi attivi interessati 1¥impulso civcolante nel

tenporizgzatore viene smistato su una delle uscite di
-4 -

S che confluiscono tutte nuovamente prima dell'impulso

standerd 4di atituazione.

Si possono cosl ottenere diversi btipi 4i microistrue—

zioni con caratteristichie e.durats divaersa. Nella MR vi

sono i seguenti qguattro tipi di microistruzionis

a)

b)

aj

picroistruzioni brevi® la cui atituazione riciniede
soloAsérittufa di registri. -
microistruzioni "lunghe® in oui.interviene la me-
moria, che richiede {come preparazione) un impulso
di lettura, seguito (come attuazione) da un impulso
di secrittura (o wreiscrizione), oagortaﬁamente‘antia
cipato rispetto all'impulso di sreparazione dells
microistruzione successive (e gquindi a2ll'impulso
standard di atituazione). |
microistruzioni la cul preparszione riéhi@&@ uns 80—
spensione {use di un organo di entrata "non pronto®),
microistruzioni ls cul atitunszions richiede una so-
spensione {veso ai un organc Gi uscita "non pronto").

Il circuito fondamensale del Lemporizgetore contiene

guindi un anello di circolazione con un tretio a guattro



vie e un tratto comune. Tale tratito (vedi tavols T/L/3)
coumprende:

L*OR di avviamento: OA.

La diramszione Gellfimpulso di preparazione (inviato

a 8F). |

Ua ri%ardo't (di cui vedrenmo 1tamnontare).

Il selettore di microistruzione SII con 4 uscits cor-

risponéen%i ai guattro tici di microistruzioni (vedi

appresso).

L'OR di rieutro a quatiro ingressi: OR.

Un ritardo €3°
La diramazione dell'impulso di antuazlcne (inviato
a uC)
L'AND .41 arresto: AA, la cui uscita confluisce nell'OR.
&iravviamentoe "
Delle gquattro uSoi%elSHl quella corrispondente alle mi-
croistruzioni del tipo: A

a) confluisece direttamente in OR;
b)) comprende una diremazione per la letturs &i i

iseita X, Yo un ritardo %29 una dir ﬂamazloge per la

secritiure 4i M (uscita g ) e una lines ﬂ; contluengs

in QH,
¢} viene inviata (uscita X, ) alltadattatore di entrata
AL, la cui uecita # confluisce in OR (en%ra%é T,
d) viene inviata (uscite X, ) al registro d'uscita RU,
la cul uscita ¥ confluisce pure in OR (enﬁrata, T, ).

I1 ritardo %? deve essere superiocre al tempo dl

stebilizzagione delle catene T-D0-SS-T (per la commutazione



D)

&

E).

- 1T -

dal flip-flop d'avviamento FA. F4 tiene automa-
ticamente sperto (= 4 ) in partenza 1'AND di pro-
tezione; tale stato viene ripristinato {vedi D) ad
‘ogni arresto, mentre ogni 1&%&3&@ di avviamento che
pagsi per AP rimette awtomaticauente FA ﬂ@li§%§v$%ﬁ@
stato di blocco. '
Iz rete logica per gli arresti. %gayraééﬁ viene ef-
fettuato 4i regola sempre nello stesso modo, bloc-
cando {AND di arresto AA)} la norpale circolazione
@@~11 impulsi e @@ﬁ@ghgsfageamcn%@ commutando il FA
tramite 1'AND di sblocco, AS, Le condizioni di
arresto sonos
I) Punzionamente automaticos:

istruzione di arvestos s = 1 ’

arresti eondizionatis To P, TIP, P, TP Ps ™
II) Funzionamento manuale:

per istruzienis: op, =4

per miﬁf@i&%yaﬁiaaiz o, =4
G1li jndicatori. Dal touporizzatore escono tre linee

che portanc al QCH le informazioni per il funziona-
nento degli indicatori (lueci 43 @yzaw fuscite conti-

nue *», e o) Esse vanno rispeliivamente agli indica-

tori di guasto IG; di srresto IA e di fase

>

legsmenti e la legg

“z

chiaramente le Tunzioni. {La lines ¢ & la stessa che

Tt

va anche a DC

&

enda sulla tavola T/L/3 ne indicar

oo
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PARTE I71T1

&djafatz esterni. Loro imoniess.

T - I1 Quadroe 4i Comwando Manuale 'QCM (vedi di-
segno QCL/V/1-1) comprende:

a} Le luci éi spia.

1) indicatore @i fase (IF)

2} indicatore di arresto LI

3} indicatore di guaste (IG)
b) Gli indicatori visivis

1) indicatore del nuumerstore (IN)

2} indi

Ie tastieres

1) la ¢

2) tastisra delle istruzioni (TI)
+t0

catore della mewmoria (II)

o]
S

Le chiavi di arresto condizgions {cact, CaC2,04C3)

D
S

Erpn”

I commutatori di controllo:

o K eHT A
1) commutatore per 1l'indirizzo {(CHR)
2) commtetore per lfaccesso alla nenoris (CRT)

e am F o derrny e ) e o Haurn
conmutatore per 1'istrusione {uh&}

o Lad
Tt et St s

commutatore per il tino di Tu

I1 pulsante di avviamento (P4)

]
i Dot

I connettori dell

0y

Segue la descrigzions dGel funzionasmento dei vari
rganis

al) lindicatore di fase [1r




rante laz fase di esecuzione (To =41): & quesia
la Q&Séziﬁﬁe normale glla partenza, dopo zgli ar-
restl e nel Tunzionamento manuale per istrugio-
ni. Sole in fungionamento manuale per microistru-—
zioni IF ¢ alternativamente acceso e spento.

82} L'indicatore di arresto (lampadine vorde) & ac-

4

cego in partenza, dopo gli arresti e nel funzio-
nomento manuale (T & = 4 ), Solo guando IA & ac-
ceso la macchina accetta impulsi di asvvianento
Ga PA o da RE a seconds della gaﬁizigﬁe di CHT.

a3) Llindicatore di guasto {lampadina rossa) & asce

ok

ceso in casc di mancato arresto o di interruzione

lazione degli impulsi

o
fode
H
o
Q

1
eso anche TA; nel secondo IA & spento

b1} del numcratore presenise sulle sue 10
lampadine il contenuto di X {Eagyaéia%baaeggg in
corrispoundcnza degli 1 e spente in co.rispondenszs
degli ©). |

b2} Ltindicatore dell

[
o
B

5 . s 4 £ T ok e o g o i . . S H
sulle sue 1¢ chievi una parols da scrivere in .

Per 1'uso ¢i T4 si veda avanti,

By

c2} Lo tastiera Jelld istrusioni permette di predispor-

w

re sulle guc 18 chisvi un! 1u%ya&z§§ g eseguire

<‘f §
{filu

u@a&ﬁx;@@t@a Per il suo uso si veds avanti.
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sl 2 s
trasmessi Aaa%ﬁré ea*a%teri;
11 commutatore per Jiistruzione connette KmR a M
nella posizione I {(interno), a TI nells posizione
(esterno).

Helle prima posigione le maechina funzions a pro-

gramma interno; nella seconda esegue le istruzioni

im@osﬁaﬁe‘ﬁu TE.

I1 GﬁﬂhuiubOfG per il tipo di funzlona ento ha tre
posizionis ' ,

in posizione A {automatico} ls meacchina uns volis
avviata esegue automaticamente le 1ouruzioni unag
G¢opo lfaltra, fermandosi solo su una condizione

di arres%c;

in posizione I (menuale per istruzioni) le mmechine |

esegue una istruzione completa ad ogni impulso 4i

0

wwviapenteo, fermendosi al termine dellfesccuzione

Q

della stessas .
in posigione i (manusle per microistruzioni) ad

ogni Lﬁfﬁloﬁ dl @vv1amgnto visne esegsuita una sols

™

m1cfo;cc 1ZLONES {ccoarweno guindi due impulsi di

istrusione).
Il pulsante &1 avviemento comanda 1'avviamento
{aatsm&ticc o ?e} dells macchina quando la

macchinag é pronta per la pertenza (vedi ltindica

tore di arrestic e le descrizione del temporizmze-~

“tore).

L connettori dellitaonarato Entnqtangs %a' sS0n0

i
- 1

tre indipendentil, uno per ogni organo ricevente:



CN, P53, RE. lediante il corrispondente connettore

la linea d'entrata di cizgscuno di tali organi pud
essere counessa alla linea d*uscita di uno qualsiasi
degli organi trasﬁittentiz Ci, PS, RU, TA oppure
lasciata sconnessa, Si veds avanti per gualche esen—

Pio di counessione ai interesse pratico.

Per le chiavi di Ti, TI, CAC, 8i usa 12 seguente
convengione: v
0 chiave alzata
1 chiave abbasata
Per i commutatori CNA, CRT, CEI, CAIK, la corri-
spondenze fre la posizione e 1'uscita & data dalla ta-
bella 2 dove m, m, M m7 oy indicano le uscite del QCH
che figurano nellsa tavols MR/S/2., Wella stessa tavola sono

indicate con m3 m, m§ le uscite delle chiavi CACT, CAC2,0AaC3,

Tabella 2
{ . . : .
- Conmutatore Posigione m7 m2 m6 m7 m8
CHR i) 5
R ]
B \ 1
CRT P O
B {
CEI N T 0
A 0O O
CAIM I 7 O
H , 1
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2 - Non & pkgtic&mente possibile esporre in

modo esauriente tutte le possibilitd di impiego for-
nite dail dispositivi descritti. Daremo percid soltan-
to degli esempi, particolarmente scelti fra i pil si-
gnificativi'e frequenti; le altre possibilith risule

tano dalla descrigione stessa della mecchina e deX QCH.

"A) Partenze su un programms gid contenuto nella memoria.

Controllare che le luci di spia IF e IA 800 accese.
1) Disporre CNR in R, CEI in B, CAIM in I.
Inpostare su Tl'lfistruzionebz x, dove x & 1l'in-
dirizzo dibentfata del programma.
Premere PA. ’
In tal modo in N si & scritto x, che compare quine
di su IN (le lueirdi SPia devono restare céme»sopra‘)e
2) Disporre CEI in I, CATH in A.
Premere PA. .
Con questo la macchina inizie il programma (IA si
spegne; IP rimane inéefinito),
lLa segnalagione di un arresto normale & data dallo
accendersi di IA.
Per ripartire all'istruzione il cui indirizzo &
contenuto in H, basta brewere solo ilvpulsante di

avvianento.

B) Introduzione a mene di informazioni nella memoria

attraverso TM;

Controllare che le luci di spia IF e IA sono accese.



C)
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Per intredurre una parola nelle cells di indirizzo x
si operi come segue:

Disporre CRT in T, CEI in B, CAIM in I,

Prevarare su TH la parola voluta.

Preparare su TI 1l'istruzione Qii X;

Premere PA.

L'operazione & completa {le luci d4i spia devono
restare accese). Volendo introdurre altre parole,
basts comporle su TM e preparare gli indirizzi
delle celle in cul si vuole seriverle su TI, pre-~
mendo poil ogni volta PA. S5i noti che su Ik compare

dopo ogni impulso la parola in guestione.

Introguzione di informazioni nells memoris dells

telescrivente CN.

Controllare che le luci di spia IF e IA siano ac-

cese, Pér introdurre una singola parola nella cella
di indirizzo x si operi come segue:

Disporre CRT in R (se era gid in questa posizione

& bene éammutarlaravanti ¢ indietro per azzerare
RE), CEI in £, CAIN in I.

Connettere RE a . CN,

Preparare l'istruzione Qi x.

Battere su CH i gquatire tasti corrispondenti alla
parols da scrivere,

L'istruzione viene automaticanente eseguita appena
battuto il guarto carattere; cid viene indicato dal

ol § :
cambianmento Il. Pexr introdurre piu parole inm celle
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comnsecutive si operi invece come segue:d
1) Disporre CNR in N, CRT in T, CEI in E, CAIN in I.

Per CN o RE vale guanto detto sopra.

Comporre su TI ltistrusione 2 x-1.

Premere PA.

Con«questovﬁ gl & scritto x-1 che eompare quindi

su IN {le luci 4i spia devono restare accesel.
2) Disporre CRT in R, |

Comporre su TI il simbolo A3 ' operazione QM,

Bat%eﬁe}su CN 1 tasti corrispondentivalle parocle

da scrivere. ' | B

L¢istruzione viene cosl sutomaticamente eseguita

0gni quattro battuten | |

Su IN si pud controllare il regolare aumento

delltindirizgzo.

D) Introduzione di infTormazioni nells memoria dal tras-—

mettitore automatice TA.

5i procede come in C); in pilt occorre 8010 connete
tere TA a RE. Llavviauento si fa con il pulsante
posto su TA. Liarresto avvione seapre agendo su TA

oS

nediante apposits perforazione sul nastroa.

. - 3 - Dell'apparato di Entrata e Usecita EU fanno
parte: il lettore fotoelettrico LF, la telescrivente
CN, il perforatore scrivente P8, il trasmettitore aue
fomatico Th. A parte LF la cui utiliszamione pud ave

venire sole su programma inﬁernc,(iﬁtrmzicﬁe L) trae
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nite l'adattatore d'entrata A, gli altri organi dello
apparato, insieme con gli @rg&hi per il collegamento
RE e RU (vedi appresso), sono costruiti e collegati
in modo da realizgare un complesso molto flessibile,
Diamo qui di seguito un cenno delle loro funzioni (per
Baggiori dettagli si rimanda ai relativi manual;)

a) CN: trasmette impulsi ai codice su comando
a tastiera; riceve impulsi di codice scerivendo su rullo
di carta; i collegamenti di lines sono disposti in mo-
do da’rendere trasmissione e ricezione essenzialnente
svincolate e autonome.

b} PS: anehe esso come CN & insieme ricevente e
trasmittente a tastiera; la ricezione avviene con
perforszicne o scrlttuxa sw uno stesso nastro,

¢) TA: trasmette im)u181 di codice da nastro per-
forato alla velocith di 7 caratteri al secondo.

d) RE: riceve impulsi di codice che converte per
1'usoe intcrno dells macchina (vedi parte I1).

e) RU: trasmette (istruzione UT) impulsi di codice

Su comando della macchina (vedi parte II),

Ie connessioni pit significative sono egposte nells

tabella 3,
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Tabella 3

Riceventi - Funzione
-CR | PG RE
KU uscita su CN e preparazione del
nastro su PS -
RUG | TA uscite su CN e duplicagzione del
- nastro su TA-PS
i TA | PS | TA | entrata da TA con verifica su CN;
o 7 V preparazione del ustro su PS
g RU | CI | entrata da CHN, uscita su PS
'é RU { RU | TA | entrata da TA, uscita su CN e PS
w | RU TA TA entrats da TA con duplicazione
8 su PS; uscita su CH
@f RU } PS5 | P58 | preparazione del nastro ed en-
trata da PS; uscitag su CN




